
TRANSTECNO
member of

groupw w w . i n t e c n o - s r l . c o m

SERVOAZIONAMENTO MICRO BLDC
MICRO BLDC SERVO DRIVE

INTECNO



18 TRANSTECNO
member of

group



19

SERVOAZIONAMENTO MICRO BLDC
MICRO BLDC SERVO DRIVE

TRANSTECNO
member of

group

Caratteristiche standard

• 	 Convertitore trifase quattro quadranti
• 	 Alimentazione singola DC (+HV)
• 	 5 Leds per la diagnostica (stato ed allarmi)
•	 Protet to per cor to ci rcui to, min/max tensione,
	 sovratemperatura, mancanza celle di hall
• 	 Protezione immagine termica motore Ixt
• 	 Connettori estraibili 16 vie (signals) e 5vie (power)
• 	 1 Comando di velocità differenziale analogico +/-10V
•	 1 Comando di coppia analogico +/-10V per realizzare
	 avvitatori, svolgitori, macchine test, ecc
• 	 Feedback da Encoder e sensori di HALL
• 	 1 Uscita NPN Fault drive
• 	 4 trimmers di regolazione e rampa di accelerazione/dec.

Standard characteristic

Dati tecnici principali

• 	 Tensione d’uscita massima 	 0,9 Vdc Input
• 	 Frequenza PWM 	 20Khz
• 	 Temperatura operativa 	 0/+45°C
• 	 Ingressi analogici 	 +/-10Vdc
• 	 Monitor di corrente 	 +/- 8Vdc=I di picco
• 	 Monitor di velocità (T.P) 	 +/- 8Vdc=max.vel
• 	 Alimentazione d’uscita encoder 	 +5Vdc @130 mA
• 	 Alimentazioni d’uscita ausiliarie 	 +/-9,8Vdc @ 4mA
• 	 Frequenza massima encoder 	 300Khz
• 	 Livello logico ingresso encoder 	 > +2,8V/+24V
• 	 Segnale (Start) di abilitazione 	 > +9V/+30Vdc max
• 	 Banda passante (anello corrente) 	 2KHz
• 	 Banda passante (anello di vel.) 	 150Hz
• 	 Induttanza minima motore 	 400uH
• 	 Grado inquinamento 	 2° o migliore

Specifications

• 	 Four quadrant regenerative operation
• 	 Single supply DC voltage
• 	 5 diagnostic Leds (State and Alarms)
• 	 Protections for: Over/Under voltage, max. temperature
	 reaches, Over current, Ixt motor current, hall missing
• 	 Power and signals extractable connectors
• 	 1 Differential velocity input +/-10V
• 	 1 Torque mode (demand current) input +/-10V
•	 Feedback available (series): Quadrature encoder -
	 tachogenerator - Armature
• 	 NPN Fault drive output
•	 Four Potentiometer adjustements (Speed, offset, gain,derivative)

• 	 Output voltage	  0,9 Vdc Input
• 	 PWM frequency 	 20Khz
• 	 Operative temperature 	 0/+40°C
• 	 Analog inputs range 	 +/-10Vdc
• 	 Current monitor 	 +/- 8Vdc (At peak curr.)
• 	 Velocity monitor 	 +/- 8Vdc (At max.vel.)
• 	 Encoder power supply 	 (+V) +5Vdc @130mA
• 	 Ausiliary power supply 	 +/-10Vdc @ 4mA
• 	 Maximum encoder frequency 	 300Khz
• 	 Logic level encoder inputs 	 +2,8V/+24V
• 	 Start signal (Input range) 	 +9V/+30Vdc
• 	 Current loop bandwidth 	 2KHz
• 	 Velocity loop bandwidth 	 150Hz
• 	 Polution degree 	 2° or better

Modello / MODEL 65
Tensione nominale                      (V)
DC Voltage Supply

65

Tensione min / max                     (V)
DC Voltage Range

19-84

Taglia prodotto                             (A)
Size

7 10

Corrente nominale                      (A)
Rated Current

7 10

Corrente di picco  (1)                    (A)
Peak Current

14 20

Potenza nominale  (2)              (W)
Rated Power

406 580

Potenza di picco  (3)                  (W)
Peak Power

812 1060

(1) La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi / Peak current (Adc) for 2 sec.
(2) La potenza nominale è riferita al valore di tensione e di corrente nominale / Power of amplifier at the rated current and rated voltage
(3) La potenza di picco è riferita al valore di tensione nominale e di corrente di picco / Power of amplifier at the peak current and rated voltage

BLDC-65-7-XXX

nome prodotto
product name

Esempio di codice ordinativo:
Ordering code example:

modello
model

opzioni
options

taglia
size
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Vista prodotto / View product

(1) Adesivo prodotto / Product Label
(2)  Viti di  chiusura / Fixing screw
(3)  Coperchio prodotto / Product Cover
(4)  Settaggi con punti di saldatura / Solder bridges
(5)  Pins a tulipano per tarature / Adjustement zone
(6)  N°4 Trimmer rotativi multigiro / Calibration Potentiometers
(7)  N°4 Leds di segnalazione / Leds
(8)  Piazzola di TEST (Segnale monitor di velocità)  / Test (velocity monitor)
(9)  Morsettiera SIGNALS 16Vie MC1,5/16-ST-3,81 “in dotazione” / M1 Signals terminal 16 pins MC1,5/16-ST-3,81 (pitch 3,81)
(10) Morsettiera POWER 5Vie GMST2,5/5-G-5,08  “in dotazione”  /  Power Terminal 5 pins GMST 2.5/5-G-5,08 (pitch 5,08)

DIMENSIONI MECCANICHE
MECHANICAL DIMENSIONS

* dimensioni in mm e inch
* dimensions mm-inch

COLLEGAMENTO TIPICO / TYPICAL CONNECTION

In the figure above is shown a typical connection of the Micro 
bldc in combination with a brushless motor.
The encoder with line driver output is connected directly to 
the control. Depart from the CNC control wires +A +B and 
GND to the Micro bldc drive (signals in common mode).
It also possible to supply the encoder with the voltage 
available on the +5V of the drive (+V terminal 12), verifying 
that the absorption of the encoder does not exceed 130mA. 
For all other information see the Micro bldc service manual.

Nella figura a lato il convertitore MICRO BLDC pilota un 
motore brushless con feedback proveniente da encoder 
incrementale. L’encoder è collegato direttamente al controllo 
per la chiusura del loop di posizione.
Al convertitore vengono collegati i canali positivi +A e +B ed 
il riferimento di zero GND. Sono inoltre collegati i segnali di 
hall provenienti dal motore brushless.
Per tutte le altre informazioni vedere il manuale di servizio 
MICRO BLDC.
Per i collegamenti in abbinamento a motori brushless in 
retroazione d’armatura oppure da sensori di hall, vedere il 
manuale di servizio.


