MICRO MOTORIDUTTORI C.C. MICRO DC GEARMOTORS

PK22 - P22
PK22 P22
Parametro
Parameter 1 stadio 2 stadi 3 stadi 4 stadi 1 stadio 2 stadi 3 stadi 4 stadi
1 stage 2 stages 3 stages 4 stages 1 stage 2 stages 3 stages 4 stages
Coppia uscita S1
Perm. output torque (Appl. factor CB=1.0) 0.2 Nm 0.4 Nm 0.6 Nm 0.7 Nm 0.6 Nm 0.7 Nm 0.8 Nm 1.0 Nm
Efficienza riduttore, approssimativa 0.80 0.75 0.70 0.65 0.90 0.80 0.70 0.60
Gearbox efficiency, approx.
Velocita iniziale consigliata
Recommended initial speed 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm | 6000 rpm
Tempergtura dutilizzo 15°C — +65 °C 130°C - 4120 °C
Operating temperature
Lato d'uscita con bronzina
Output side with sintered metal bearing
Max carico radiale (10mm dalla flangia)
Max. load, radial (10mm from flange) 15N 30N 4N 45N 25N 35N 50N 50N
Max carico assiale 30N 30N 30N 30N 10N 15N 15N 15N
Max. load, axial
Max forza piantaggio 150 N 150 N 150 N 150 N 80 N 80 N 80 N 80 N
Max. perm, fitting pressure
Lunghezza p 266 +05|348=+05|43.0+05|51.2+05]| 2665+ |348+05|43.0+05|51.2+05
Gearbox length p mm mm mm mm 0.5 mm mm mm mm
@ X lunghezza totale 22.0x41.2 |22.0x49.3 | 22.0x57.5 | 22.0x65.7 22.0x 22.0x49.3 122.0x57.6 | 22.0x65.7
@ x Total length mm mm mm mm 41.15 mm mm mm mm
Peso
Weight 419 52¢ 639 749 48 g 619 74 g 8749
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Nota: Albero motore di diametro max. 3mm
Note: Input shaft max. diameter 3mm
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Nota: Albero motore di diametro max. 3mm
Note: Input shaft max. diameter 3mm
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