Codice Driver: BLD60 112
Codice motore:BL400.48.120 + MEHR22

Nome Descrizione Valori Untita Valore
parametron parametron ammessi di misura di default
P0O00O Metodo di controllo 40 40
P0O01 Numero di poli pari 0-255 04
P002 Velocita massima 1-65535 RPM 3000

. 00: Velocita motore

P003 Parametri a Display 80: Corrente motore 00

P0O04 Coppia di spunto 1-255 16

POOS Velocita inizia.le 1-255 04

sense sensri

P0O06 Rama di accelerazione 0-255 0.1s 0

P0O0O7 Rampa di decellerazione 0-255 0.1s 0

P0O08 Corrente motore 1-255 14

P0O09 Allarme temperatura 1-255 34

PO10 Contrqllo velocita RPM 2000

trimmer

PO11 Frenatura inerziale 0-1023 1023

P0O12 Adress Modbus 0-250 1

PO13 Riservato

P0O14 Migliora lettura corrente 0-FF 3A
P0O15 to PO31 ND ND ND ND




